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Контрольні запитання: 
 

1. Як здійснюється генерування даних з заданими статистичними характери-
стиками? 

2. Як здійснюється моделювання лінійних динамічних підсистем? 
3. Як здійснюється моделювання нелінійних підсистем? 

4. Які статистичні характеристики має випадкова числова послідовність, 
яка генерується стандартною програмною функцією random? 

5. Як програмним шляхом на основі центральної граничної теореми отри-
мати числову послідовність з нормальним розподілом ймовірностей? 

6. Запропонуйте спосіб генерування двох взаємно корельованих послідов-
ностей (Рекомендація: скористайтесь рівнянням регресії). 

7. Оцініть обсяг чисельного експерименту, необхідний для отримання 
щільності розподілу результату моделювання у 20 точках зі зведеною 
похибкою не більше 2%. 

8. Порівняйте модель у вигляді об’єктно-орієнтованої програми з агрегатною 
моделлю. Виділіть спільні і відмінні аспекти. 

9. В чому полягає принципова різниця між аналітичними та імітаційними 
моделями? 

10. Інструменти імітаційного моделювання, призначення та класифікація. Су-
часні тенденції в імітаційному моделюванні. 

11. Охарактеризуйте призначення і можливості середовища моделювання 
SIMULINK. 

12. Охарактеризуйте призначення і можливості мови моделювання GPSS. 
13. Сформувати та візуалізувати сигнали заданої форми: 
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14. Побудувати віртуальні моделі: 
- Синтезувати структурну схему моделі системи лінійних алгебраїчних рі-
внянь: 
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- Синтезувати структурну схему моделі диференціального рівняння тре-
тього порядку: 
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15. Дана система автоматичного управління: 
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Промоделювати систему і знайти сигнал на її виході, якщо вхідний сигнал 

є періодичною послідовністю прямокутних імпульсів 
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